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Pouziti svételného senzoru

Autor: Ing. Michal Vyleta, Masarykova ZS, Jiraskovo namésti 10, Plzef

Casova naroénost: 5x45 minut

Roénik: 6. — 9., SS

Predmeét: robotika, informatika

Ucivo: vyuziti svételného senzoru na prikladech

Pomiicky: sestavena Driving Base, svételny senzor, papirové ¢tvrtky s ¢ernou ¢arou,

pfipadné Cerna lepici paska

Popis aktivity:
viz pfilozeny pracovni list (5 ukold na procviceni)
Poznamka:

Priklady slouzi jako naméty, uditel si je muze libovolné upravovat.

Priloha:
pracovni list
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Cviceni €. 1 - zastaveni na Cervené
Pomiicky: sestavena Driving Base, svételny senzor, Cervené papiry

Ukol: pomoci svételného senzoru a jeho funkce rozpoznavani barev vytvof program, aby robot

provedl nasledujici ikony:

Po spusténi programu jede rovné dopredu rychlosti 30
po najeti na cervenou barvu se zastavi
vyda zvuk ,,RED”

couvne o jednu otacku !

otoci se doprava o 90°

A A L

opét se rozjede rovné dopredu (cyklus se stale opakuje)

dalsi mozna uprava programu:

Po spusténi programu jede rovné dopredu rychlosti 30 (cyklus se stale opakuje)
po najeti na cervenou barvu se zastavi

vyda zvuk ,,RED”

couvne o jednu otacku

otoci se doprava o 90° a objede prekazku (Cerveny papir)

Nz T P N, et

opét pokracuje v jizdé v ptvodnim sméru
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Cviceni €. 2 - zastaveni na Cerné care
Pomtcky: sestavena Driving Base, svételny senzor, papir s ¢ernou ¢arou

Ukol: pomoci svételného senzoru a jeho funkce méreni odrazeného svétla vytvoF program, aby

robot provedl nasledujici Ukony:

po spusténi programu jede rovné dopredu rychlosti 30
po najeti na ¢ernou ¢aru se zastavi

vyda zvuk ,,BLACK“

couvne o jednu otacku

otoci se doprava o 90°

D U bh W N

opét se rozjede rovné dopredu (cyklus se stale opakuje)

pomoci tohoto programu najde robot cestu z nasledujiciho bludisté:
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Cviceni €. 3 - ovladani robota osvétlenim

Pomucky: sestavena Driving Base, svételny senzor

Ukol: pomoci svételného senzoru a jeho funkce méfeni intenzity osvétleni vytvof program, aby

robot proved| nasledujici ukony:

1. pokud sviti svétlo — robot jede v pfimém sméru
2. pokud svétlo nesviti — robot se zastavi

Pozndamka: svételny senzor nasméruj bud dopredu, nebo vzhiru
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Cviceni €. 4 - ovladani rychlosti jizdy robota osvétlenim

Pomiicky: sestavena Driving Base, svételny senzor

Ukol:
robot proved| nasledujici Gkony:

pomoci svételného senzoru a jeho funkce méreni intenzity osvétleni vytvor program, aby

1. po spusténi programu se robot rozjede v pfimém sméru
2. pfizméné intenzity svétla bude robot Umérné ménit svoji rychlost jizdy (pfi vétsim osvétleni
jede rychleji, pfi men3im osvétleni jede pomaleji, pokud bude tma, robot se zastavi)

Poznamka: pro inspiraci se podivej na video a pouzij program v aplikaci Lego Mindstorms EV3 —

kapitola: ~ Robot Educator — Beyond Basic — Sensor Blocks

svételny senzor nasméruj bud dopredu, nebo vzhiru

_
nekonecna smycka

[
svételny motory fidi svoji
senzor méfi rychlost podle
intenzitu hodnoty
osvetieni prevzaté ze

svételného
senzoru
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Cviceni €. 5 - jizda po cerné care (zakladni varianta)

Pomucky: sestavena Driving Base, svételny senzor

Ukol: pomoci svételného senzoru a jeho funkce méfeni
odrazeného svétla vytvor program, aby robot sledoval pfi jizdé
cernou caru

Poznamka: pouZito reseni z aplikace Lego Mindstorms EV3 —
kapitola Robot Educator — Beyond Basic —Switch

Podivej se na video, sestav nasledujici program a zamysli se
nad nim, jak funguje
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